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1. IM155（P）在 STEP 7-MicroWIN SMART V3 中使用

IM-155 和 IM155P 通信操作一样

V3.0 里的几款 PLC 操作一样

1.1.添加 GSDML文件

“文件”--“GSDML 管理”--“浏览”--找到 GSD 文件--“确认”
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1.2.设备目录更新

“硬件网络拓扑”--“目录”--“I/O”--“PHLING”--“PHLING I\O”

1.3.PLC配置

在“系统块”设置好 IP
IP 地址；192.168.10.177
子网掩码；255.255.255.0
默认网关；0.0.0.0
站名称；plc200smart
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1.4.查找 PROFINET 设备

“查找 PROFINET 设备”--使用跟设备连接的网口“查找设备”--“设置”

设置方式使用“自定义设计”--设置好“IP 地址，子网掩码，站名称”--再次点击“设置”--
等待更新完成，要与 PLC 的 IP 同网段

记住设置好的名称和 IP 地址，需要在“1.5 耦合器配置”——属性设置——中使用
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1.5.耦合器配置

——————组态设备——————

打开“硬件网络拓扑”--“目录”--“I/O”--“PHLING”--“IM155”
将设备拖入“PROFINET RT 网路”
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——————属性设置——————

设备信息

使用“查找 PROFINET 设备”设置好的名称和 IP 地址，要与 PLC 的 IP 同网段

“同步设置”--“更新时间”使用 32ms

——————下载程序——————

“PLC”--信息里“PLC”--可以查看 PLC 和 155 设备连接状态
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1.6.添加标准模块

——————添加模块——————

进入“设备视图”

IM155 和 IM155P 添加标准模块操作一样

设备目录略有差别。在“1.6 添加 485 模块”会讲到

485 模块和硬件扩展模块可以混用
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——————查看状态——————

“PLC”--信息里“PLC”--“im155P”可以查看到 IM155P 状态以及后面模块的状态
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1.7. 添加 485 模块

IM-155 在 485 数量上只有 1 路，且必须放到排头，寄存器连号。

IM-155P 在 485 数量理论上是 16 路扩展（同时跟 16 个 485 设备通信），仅在设备的寄存器

地址是连号的情况下。如果寄存器地址不连续或者一个设备需要读取还要写入，那就要再添

加另添加 1 路扩展，所以最终通信的设备数量会逐渐减少。

485 通信模块和硬件扩展模块可以混用

1.7.1. IM-155

通信软件，软件模拟从站

485 通信模块和硬件扩展模块可以混用

——————添加 485 模块——————

必须放在槽位 1 里，如果不需要 485 模块，第一槽位添加扩展模块即可

Im155 的 485 通信模块仅支持一路
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——————模块属性设置——————

模块“参数”中可设置“波特率，数据位，校验位，停止位，响应时间，扫描周期，读配置，

写配置，禁止地址+1”

串口设置

波特率 2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200

数据位 8
7

校验位 0；无校验
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1；奇校验

2；偶校验

停止位 0.5
1.0
1.5
2.0

响应时间 200ms~5000ms
扫描周期 100ms~20s
从站地址 1~255

读写配置

读配置 开始地址；0~65535
功能；a；01-读线圈，b；02-读离散输入，

c；03-读保持寄存器，d；04 读输入寄存器

寄存器数量；0~8（不使用时填 0）
写配置 开始地址；0~65535

功能；a；05-写单个线圈，b；06-写单个寄存器，

c；15-写多个线圈，d；16 写多个寄存器

寄存器数量；0~8（不使用时填 0）

——————485 模块属性配置——————

开始地址；不用加 40001，加 1 即可

例如

0-----对应---40001；填 0 即可

1-----对应---40002；填 1 即可

3-----对应---40004；填 3 即可

10---对应---40011；填 10 即可

29---对应---40030；填 29 即可

勾选’禁止地址+1’
例如

1-----对应---40001；填 1 即可

2-----对应---40002；填 2 即可

4-----对应---40004；填 4 即可

11---对应---40011；填 11 即可

30---对应---40030；填 30 即可
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——————从站软件配置——————

确定两边串口设置是否一样

——————通信状态——————

“PLC”--信息里“PLC”--“im155”可以查看到 IM155 状态以及后面模块的状态
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查看“状态图标”里数据是否正常

——————通信异常——————

断开通信线来假设 485 从站异常，模块就会报错，重新接回即可恢复正常

1.7.2. IM-155P

通信软件，软件模拟从站



IM155（P）在 STEP 7-MicroWIN SMART V3 中使用

485 通信模块和硬件扩展模块可以混用

——————模块属性设置——————

模块参数中可设置“波特率，数据位，校验位，停止位，响应时间，扫描周期，禁止地址+1”
波特率 4800

9600
19200
38400
57600
115200

数据位 8
7

校验位 0；无校验

1；奇校验

2；偶校验

停止位 1.0
2.0

响应时间 500ms~5000ms
扫描周期 100ms~20s
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——————添加 485 模块——————

右侧“设备目录”添加到“设备概览”里，设备地址会自动生成

如图添加的是

“Modbus 读取 16 字保持寄存器”

“Modbus 写入 16 字保持寄存器”
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————485 模块属性配置——————

单机添加的模块--“属性”--“模块参数”

Modbus 配置

从站地址 1~255
开始地址 0~65535
功能 读取寄存器

寄存器数量 16

开始地址；不用再加 40001。
例如

0-----对应---40001；填 0 即可

1-----对应---40002；填 1 即可

3-----对应---40004；填 3 即可

10---对应---40011；填 10 即可

29---对应---40030；填 29 即可

勾选’禁止地址+1’
例如

1-----对应---40001；填 1 即可

2-----对应---40002；填 2 即可
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4-----对应---40004；填 4 即可

11---对应---40011；填 11 即可

30---对应---40030；填 30 即可

——————从站软件配置——————

确定两边串口设置是否一样

——————通信状态——————

“PLC”--信息里“PLC”--“im155P”可以查看到 IM155P 状态以及后面模块的状态
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查看软件里的数据和 STEP 7-MicroWIN SMART V3 里数据是否正常
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——————通信异常——————

断开通信线来假设 485 从站异常，模块就会报错，重新接回即可恢复正常



IM155（P）在 STEP 7-MicroWIN SMART V3 中使用


	1.IM155（P）在STEP 7-MicroWIN SMART V3中使用
	1.1.添加GSDML文件
	1.2.设备目录更新
	1.3.PLC配置
	1.4.查找 PROFINET 设备
	1.5.耦合器配置
	1.6.添加标准模块

	1.7.添加485模块
	1.7.1.IM-155
	1.7.2.IM-155P


